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U-Netرمزگشا -شبکه عصبی رمزگذار
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مشخصات مجموعه داده مورد آزمایش-3جدول 

Total number of 

frames
270

The number of training video frames 200

Number of validation/test video frames 70

Number of classes 7

سازیپیادهجزئیات 

تنظیمات مربوط به پارامترهای آموزش–2جدول 

Number of epoch 30

Learning rate 0.001

Optimizer
Adaptive moment estimation 

(Adam)

Loss Function Categorical cross entropy
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استفادهکانولوشنیرمزگشا-رمزگذارعمیقیادگیریشبکهازمعناییبندیقطعهبرایمطالعهایندر2.
مانده،اقیبعصبیهایشبکهنظیردیگرعصبیهایشبکهتواناییتوانمیبعدیمطالعاتدرکهشد،

.کردبررسینیزراغیرهوترنسفورمرهایمدلتخاصمی،مولدهایشبکه

.شهریهواییتصاویرمعناییتقسیم‌بندیبرایانتقالییادگیریرویکردازاستفاده3.

پیشنهادها

وگیرینتیجه
پیشنهادها

شناسی روش
تحقیق

بیان مسئله و
ضرورت تحقیق

مقدمه

ها و سازیپیاده
تحلیل نتایج

ر-بندی معنایی تصاویر پهپادقطعه U-Netرمزگشا -مبنا نواحی شهری برمبنای شبکه عصبی رمزگذا



22/23

استخراج اتوماتیک ساختمان از 
شهر اهوازاورتوتصاویر هوایی 

ر-بندی معنایی تصاویر پهپادقطعه U-Netرمزگشا -مبنا نواحی شهری برمبنای شبکه عصبی رمزگذا



23/23

[1] P. Sturgess, K. Alahari, L. Ladicky, and P. H. Torr, "Combining appearance and structure from motion features for

road scene understanding," in BMVC-British Machine Vision Conference, 2009: BMVA.

[2] P. Kontschieder, S. R. Bulo, H. Bischof ,and M. Pelillo, "Structured class-labels in random forests for semantic

image labelling," in 2011 international conference on computer vision, 2011: IEEE, pp. 2190-2197.

[3] T. Moranduzzo and F. Melgani, "A SIFT-SVM method for detecting cars in UAV images," in 2012 IEEE

International Geoscience and Remote Sensing Symposium, 2013: IEEE, pp. 6868-6871.

[4] Y. Lyu, G. Vosselman, G.-S. Xia, A. Yilmaz, and M. Y. Yang, "UAVid: A semantic segmentation dataset for UAV

imagery," ISPRS Journal of Photogrammetry and Remote Sensing, vol. 165, pp. 108-119, 2020.

[5] Y. Pi, N .D. Nath, and A. H. Behzadan, "Detection and semantic segmentation of disaster damage in UAV

footage," Journal of Computing in Civil Engineering, vol. 35, no. 2, p. 04020063, 2021.

منابع

ر-بندی معنایی تصاویر پهپادقطعه U-Netرمزگشا -مبنا نواحی شهری برمبنای شبکه عصبی رمزگذا



با سپاس فراوان از توجه شما


